Autodesk Robot Structural Analysis Professional 201 1
Autor: IMT - Biuro Konstrukcyjne inz. Marcin Trzewik
Adres: Al Jana Pawia Il 39/6 83-200 Starogard Gdanski

Widok - MY; Przypadki: 5do10

o L [y o s o e s G O e o I t
: 50

i

I o e m=x I PR W S5 I
5,0 4.0 3,0 2,0 1,0

[N |
T30

2,0

e Sl LA O O RO I
S

0,0

A

T =T

e, 50 .. v ..
1 i.J?FOil'l |iii||=T°| i i_alui [ i3[0||ii‘2:’°1 (I |1f°

Widok - FX; Przypadki: 5do10

TR et 1 o L o - ) ) e v SR 5 e O ) L L
2.0 &0 a0 T L300 2,0 fet s

AL e I R
30

.0

|
.

[
00 1

.0

-1

2.0

!llllll!||]|l|

0. |
it | i"r". S |..-5[ i

(T 30 2,0 K
T i e TP B G AN M s

Plik: Modul_Artronic_1_0_wiezba_jetkowa.rtd
Z1.0 - WigZba dachowa

I S P TR e P O Y e o S 2 B
[ 1,0 7,0 30 4,0

gy 0 Badim
Max=2,1
3,6

- Preypadit Sdel0 -

..o 10 . .20 - 3,0 i, 1 £ :
TH S o ] X N VI e R i P S o A
(I Vs i e U i R T NN EAN G I 2 S S8 B2 M S O S0 R | r
0,0 1,0 2,0 3,0 4.0

© MpxtoFxl RN
M 14,40

- Przypacid 5dol0

i |1loi [ |2|ai jhei '-319| i |‘10| el

~ Strona: 22

o'a .

RS

TP ] O 2 OO 2

{ IO e et N o s i B ) i P S

oE .

[if4

(N, O I

e

] b o't
P T T W T N W S O A

-

o'z

LT N

I .-}

gy



* Autodesk Robot Structural Analysis Professional 2011
Autor: IMT - Biuro Konstrukcyjne inz. Marcin Trzewik Plik: Modul_Artronic_1_0_wiezba_jetkowa.rtd
Adres: Al. Jana Pawia Il 39/6 83-200 Starogard Gdanski Z1.0 - Wiezba dachowa

Widok - Def.doktadna;Sity reakcji(kN); Przypadki: 5do10

7.0 6,0 5,0 -0 30 2,0 1.0 0,0 4] 2.0 3,0 4,0 50 6,0 7.0
—_=
=
Lk
~
-2 ;
FX=10,000221
e FEE1,228,7%
o
—2
L=
LS
o
- b Py 0Gem
N B8
o
= G ow om . .
ﬁx Prypadki 58010
30 &0 50 40 -3,0 ze a8 00 10 20 s 50 5o 60 78

Strona: 23

oe

o'z

a'n

0'e

0%



Autodesk Robot Structural Analysis Professional 2011

Autor: IMT - Biuro Konstrukcyjne inz. Marcin Trzewik
Adres: Al. Jana Pawta I 39/6 83-200 Starogard Gdanski

Widok - nad pietrem

Z2.0. Strop nad pietrem

Strona: 24

Plik: Modul_Artronic_2_0_strop_pietro.rtd

4.0 2.0 0.0 2.0 4.0 6.0 18,0
_%5‘:.
—&
DI :
_g.t[__‘lx P : Przypadki 1 {STAT)
e S § A o Z]u Lesd oy B Wil g B |"“0| P B 1‘I'° T T |“"n
Charakterystyki Panele
- . ’ . Typ Grubosé
Nazwa grubosci Lista paneli Materiat | grubosci (cm)
PL20 1359 B25 stala 20,00
Obcigzenia - Wartosci
Przypadek | Typ obciazenia | Lista | Wartos¢ obciazenia
; 1 écieZar wiasny 1do9 PZ Minus Wsp=1,00
o 2 '_{ES) jednorodne 1359 PZ_f—_(_J‘SG(kN{mQ)_
| 4 ) _{ES) liniowe na krawedzia 5_KBAW(2) IPY=-6,30(kNim} PZ=-12,40(kN/m)
_ 4 obcigz. jednorodne 6 PZ=-6,50(kN/m}
| + ~ obcigz. jednorodne 2478  PZ=-10,00(kN/m)
| 5 (ES) jednorodne | 5 PZ=-1,00(kN/m2)
| 6 (ES) jednorodne 39 PZ=-1,00(kN/m2)
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